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• Dipartimento di Fisica UNIPD 

• INAF (Osservatorio di Padova) 

• CISAS 

Durante la mia ricerca, parteciperò all’ AIV (Assemblaggio Integrazione e 
Verifica) della Warm Electronics del NISP. 

L’ attività consiste di tre fasi : 

• Sviluppo di un setup Hardware e software realizzato  con schede 
commerciali che simula la Warm Electronics, attualmente in fase di 
realizzazione. 

•  Integrazione del software sui prototipi  della WE e sviluppo dei test esaustivi 
previsti dai protocolli ESA 

• Prepararazione della documentazione  delle procedure di test sviluppate, 
che saranno poi applicate alle schede finali della WE (Flight Models) 

 

 

• INFN (Padova e Bologna) 

• LAM (Marsiglia) 

• Euclid Consortium 
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Istituzioni coinvolte in questa parte del progetto 

NISP Assembling Integration Verification 



Euclid’s telescope and instruments 
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Payload : 1.2m Korsch Telescope with large 
field of view. Ligth is splitted to two cameras 
(VIS & NISP) through a dicroic filter. 

NISP :  
16 2k×2k HgCdTe NIR detectors, 0.3 arcsec/pixel 
3 NIR filters: Y,J,H  
4 Grism (2 «B»; 2 «R») 

VIS : 
36 4k×4k CCD with 12µ pixels 
 0.1 arcsec/pixel 
Bandpass 550-900nm ς narrow band channel 
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NISP ð Functional Architecture  
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Attività  2015-2016 

La WE viene  simulata  con schede  commerciali  (Demonstration Model).  

Nel  laboratorio  di  Padova  si testa  la DPU realizzata  con :  

Motorola 5100 VME board  + VxWorks 5.5.1 per simulare Maxwell 750  

Ballard  MIL-BUS 1553 PMC + DynEng  SpaceWire  PMC per le comunicazioni con ICU e Satellite.  

 

Le parti  restanti  della  WE e del telescopio  sono  simulate con un PC  

 

LõAIV si sviluppa  su questo  setup installando  lõapplication software della  DPU sulla scheda  Motorola e 

provandone  il funzionamento  in comunicazione  con il PC 

 

Il Detector del piano focale  è simulato  via software.  



• Nel  2016 si integrerà  il simulatore  di  piano focale  in via di  sviluppo  allõ osservatorio  

Astronomico  di  Padova  per i  test di AIV della  Warm Electronics del NISP.  
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Simulatore  Piano Focale  



• Estendere l’ integrazione alla ICU 

• Completare l’AIV sui prototipi di volo. 

• Scrivere la documentazione dei test 

• Eseguire tutti i test integrando il prototipo del 
detector di piano focale presso LAM di 
Marsiglia 

• Passare le consegne all’ ESA 
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Attività  2016-2018 


